MAI 2  Příklady  A2 - trojný integrál:

Vypočítejte integrály:
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Aplikace trojného integrálu:
 Trojným integrálem vypočítejte objem tělesa, ohraničeného
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 „Fyzikální“ aplikace:
1.   Vypočítejte hmotnost tělesa, ohraničeného rovinou 
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2.   Vypočítejte hmotnost tělesa,  ohraničeného rovinou  
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3*. Vypočítejte moment setrvačnosti homogenního válce vzhledem k jeho ose . 
4*. Vypočítejte moment setrvačnosti homogenního tělesa, ohraničeného rovinou 
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